PUDU CC1 Pro

Robot de Limpieza autdbnomo con |IA

Monitorizacion con |IA del rendimiento

Frotado localizado
de limpieza en tiempo real

0/ mediante IA

Automonitorizaciéon de
componentes con |IA

Control de intensidad de
limpieza con IA

Limpieza multifuncional
4enl

Tecnologia de posicionamiento
VSLAM+

Percepciéon impulsada
por IA

Certificacion IEC 63327
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VSLAM+ de PUDU

Sin limites de espacio, inigualable en limpieza:
Impulsado por una fusién de VSLAM y LiDAR, el
robot se desplaza por entornos complejos con alta
precisién, sin necesidad de cédigos QR.

Deteccion del rendimiento de
limpieza en tiempo real
mediante IA

El CC1 Pro cuenta con la primera cdmara de @

~
S
IA trasera del mundo para supérvisar el Q
rendimiento de limpieza en tiehpo real.
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Automonitorizacion de
componentes con |IA

El sistema de IA trasero de CC1 Pro supervisa
los componentes de limpieza en tiempo real,
detecta problemas relacionados con el
mantenimiento que causan contaminacién  #,
secundaria y activa el marcado automatico,
la limpieza de retoques o la autolimpieza.

Frotado localizado mediante IA

Combinando el reconocimiento visual de IA con la planificacion
dindamica de rutas, el sistema detecta manchas humedas
habituales, como derrames de café, salsas y charcos, en tiempo
real durante las inspecciones y genera instantaneamente rutas
de limpieza éptimas.
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Control de intensidad de
limpieza con IA
Estrategia adaptativa para una limpieza 6ptima

Detecta manchas dificiles y aumenta
/ la potencia de limpieza segun sea
/ necesario, para garantizar una
limpieza mas profunda y minuciosa.

Detecta niveles de limpieza y cambia
automaticamente de modo.

Ajusta automaticamente los modos
de limpieza segun el tipo de suelo.
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