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Sobre  BG1  Series

P U D U  B G  1 S e r i e s

Caracterist icas princiales

Ámbitos de apl icación



F u n c i o n e s p r i n c i p a l e s

•Fregado,  pul ido,  barr ido y mopa seca en un solo equipo

•Mezcla automát ica en t iempo real  de  dos agentes de l impieza

•Larga autonomía y a l ta ef ic iencia de l impieza

………

Barr ido  y f regado 

en  una  so la  

pasada

P U D U  B G  1 S e r i e s

Limpieza de 

bordes extensible

Mantenimiento

inmediato y fáci l

de usar

Limpieza

in te l igente con IA
Percepción

3D mejorada

Funcionamiento

continuo 24/7



E s p e c i f i c a c i o n e s  d e l  p r o d u c t o

P U D U  B G  1 S e r i e s

P U D U  BG1 P U D U  BG1 P ro

P e s o  t o t a l  d e l  e q u i p o aprox.  344 k g  

Dimensiones Generales
• 1195 × 760 × 1303 mm (con labio de secado)
• 1120 × 660 × 1303 mm (sin labio de secado)

Capacidad de la  Batería 9 0  A h ( p l a t a f o r m a d e  4 8  V ,  e q u i v a l e n t e a  1 8 0  A h  e n p l a t a f o r m a d e  2 4  V )

T i e m p o  e n
F u n c i o n a m i e n t o

B arr ido f rontal  y  f regado trasero : hasta  7 ,5  h .  Modo es tándar :  5 ,5  h  o  más

Tiempo de Carga

A l t o  v o l t a j e ( C A  ≥  1 8 0  V ) :  a p r o x .  3  h
B a j o  v o l t a j e ( C A  ≤  1 8 0  V ) :  a p r o x .  4 , 5  h

A d a p t a d o r c o n  r e c o n o c i m i e n t o

a u t o m á t i c o d e  v o l t a j e

C a p a c i d a d  d e  l i p i e z a

S i s tema integrado de barr ido y  f regado,  Mopa seca (o pc io na l ) ,  Pu l ido  ( opc ional )
L impieza de  bor des extens ible ,  Mez c la en t iempo r ea l  de  doble  agente de  l impieza

Método de Navegación
P o s i c i o n a m i e n t o p o r f u s i ó n  

L i D A R  + 3 D  V S L A M  

P o s i c i o n a m i e n t o p o r f u s i ó n

3 D  L i D A R  + 3 D  V S L A M  



E s p e c i f i c a c i o n e s  d e l  p r o d u c t o
P U D U  BG1 P U D U  BG1 P ro

Ancho Mínimo de Paso 85 cm(33.5 in)

A n c h o  d e  L i m p i e z a  
550 m m  / 7 0 8  m m  (con cepil los laterales )

Eficiencia de l impieza

(Fregado)

• Modo de  l impieza por cobertura :  máx.  2 .000  m²/h

• M od o d e  l imp iez a d e  u n  p u n to :  máx.  6 .000  m²/h

C a p a c i d a d d e l  D e p ó s i t o d e  
P o l v o

5L  

Capac idad de l  Tanque de  
Agua

T a n q u e  d e  a g u a l i m p i a :  7 5  L    T a n q u e  d e  a g u a r e s i d u a l :  6 0  L

D e p ó s i t o  d e  A g e n t e  d e  
L i m p i e z a

D e p ó s i t o d o b l e  d e  a g e n t e d e  l i m p i e z a ,  c a p a c i d a d
t o t a l  a p r o x .  7  L

O p e r a c i ó n  D e s a t e n d i d a
C o m p a t i b l e  (requiere estación de carga/acoplamiento 
opcional)
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A p a r i e n c i a  d e l  p r o d u c t o

3 D  L i D A R

Luz  de  proyecc ión  f ronta l

Cepi l lo la tera l

Cep i l l o  de  d isco  f regado r

D epós i to de  po lvo

Cep i l l o rod i l l o ba r redor

P U D U  B G  1 S e r i e s

Ind icador de  n ive l de  

agua l imp ia

S i s t e m a  d e  l u z  d e  
a d v e r t e n c i a

Sensor

Sistem a de  
adver tenc ia audiovi
sual

M e c a n i s m o  d e  l i m p i e z a

C á m a r a  R G B  

E s t a c ión  d e  a co p lam ien t o  

a u t o má t i ca  (a gu a  y  e n e rg ía )

Luz de relleno frontal

Módulo de matriz DToF

Cámara de IA

LiDAR
RGBD

LiDAR

Entrada manual  de agua

R G B D

Luz de contorno



A p a r i e n c i a  d e l  p r o d u c t o

C e p i l l o d e  D i s c o  
E x t e n d i b l e

Luz  de Contorno

E n t r a d a  d e  A g u a  
s e m i a u t o m á t i c a  (Detección 
automática al llenarse)

Cámara de 
IA

Caja  de Almacenamiento

Joyst ick de Control

Bot ón  d e  Parad as  
d e  Emergen c ias

M e c a n i s m o  d e  

l i m p i e z a

Other s

P U D U  B G  1 S e r i e s

Sensor  

S i s t e m a  d e  

a d v e r t e n c i a  

a u d i o v i s u a l

R G B D

Tubo de  Succ ión

Lu z  d e  Re l len o  Fron t a l

L i D A R

C á m a r a  R G B

C á m a r a  3 D  V S L A M

B o t ó n  On/Off 

T u b o  d e  S u c c i ó n  

L a b i o  d e  S e c a d o

C a j a s D o b l e s  d e A g e n t e  
d e  L i m p i e z a
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Sobre BG1 Series

P U D U  B G  1 S e r i e s

C a r a c t e r í s t i c a s  P r i n c i p a l e s

Ámbitos  de Apl iación



D i s e ñ o d e  
h a r d w a r e

Potencia  
de IA  

P U D U  B G  1 S e r i e s

IA  
nat iva

¿Robot de l impieza nativo de IA?



R o b o t  d e  l i m p i e z a
n a t i v o d e  I A

=
Grados de l ibertad del  hardware 
controlados con al ta precisión

Grados de libertad algorítmicos de IA en

evolución constante
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B a r r i d o f r o n t a l  y  f r e g a d o t r a s e r o :  o p t i m i z a c i ó n d e  l a  
e f i c i e n c i a d e  l i m p i e z a

Barr ido  y f regado en  

una  so la  pasada

Ancho de f regado: 550 mm ,  Ancho de barrido: 708 mm

Capacidad de agua: 75 L / 60 L ,  Capacidad de agente de 

l impieza: 7 L Capacidad del depósito de polvo: 5 L

A r q u i t e c t u r a e l é c t r i c a 4 8  V ( 9 0  A h ,  e q u i v a l e n t e a  

1 8 0  Ah e n 2 4  V )  ·  A u t o n o m í a h a s t a  7 , 5  h ( 5 , 5  h  
e n m o d o  e s t á n d a r )  ·  E f i c i e n c i a h a s t a  2 . 0 0 0  m ² / h

A r q u i t e c t u r a a v a n z a d a ,  

m á x i m a e f i c i e n c i a

D i s e ñ o  c o m p a c t o

(menor ancho min. de paso）

P U D U  B G  1 S e r i e s

L a r g a  
a u t o n o m í a  d e  
o p e r a c i ó n e

T a n q u e  d e  a g u a  d e  
a l t a  c a p a c i d a d



Limpieza de bordes extensible

El  cep i l lo  de f regado puede 

extenderse f ís icamente para a lcanzar  

paredes y bordes de es tanter ías ,  

el iminando de forma efec t iva e l  po lvo 

y la  suc iedad en los  bordes,  

mejorando la  cober tura de l impieza y 

reduc iendo la  neces idad de re toques 

manuales .

P U D U  B G  1 S e r i e s



Depósitos dobles de agente de limpieza

(capacidad total: 7 L), con dosificación

de precisión a nivel milimétrico .

La dosificación automática reduce las 

imprecisiones propias de la mezcla

manual.

Combinaciones posibles de agentes :

1.Limpiador ácido + l impiador alcal ino

2.Limpiador + desinfectante

3.Limpiador + ant iespumante

4.Limpiador + desodorizante

5.Limpiador + agente abri l lantador

……

M e z c l a e n t i e m p o r e a l  d e  
d o b l e  a g e n t e d e  l i m p i e z a

P U D U  B G  1 S e r i e s



L i m p i e z a i n t e l i g e n t e – A d a p t a c i ó n m e d i a n t e I A

Mezcla adaptativa de agentes de 
l impieza:

El s istema ajusta automáticamente

la intensidad de los agentes

químicos según las condic iones del  

piso, opt imizando el rendimiento de 

l impieza y reduciendo el consumo.

P U D U  B G  1 S e r i e s



Fus ión v is ua l  3D

Plataforma de computación de alto 

rendimiento con IA

Doble chip + unidad de 

procesamiento mejorada para IA 

3D VSLAM +  L iDAR +  fus ión

mul t i sensor

( In tegrac ión de  mú l t ip les sensores

para  una percepc ión t r id imens iona l  

p rec isa de l  en to rno . )

P U D U  B G  1 S e r i e s



L i m p i e z a i n t e l i g e n t e – L i m p i e z a p u n t u a l c o n  I A

Ef ic ienc ia de l impieza en modo 

puntua l

Hasta 6.000 m²/h

Impulsado por un campo de v is ión

ampl io y s is temas de v is ión por IA,  la  

ser ie PUDU BG1 detec ta y aborda

focos de suc iedad en t iempo real .  

Este enfoque de “detectar y l impiar ”  

t ransforma la operac ión de react iva a 

proact iva ,  manten iendo los p isos en

condic iones ópt imas inc luso en zonas 

de a l to  t ráns i to ,  con t iempos de 

respuesta inmediatos . .
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L i m p i e z a i nt e l i g e nt e – A d a p t a c i ó n m e di a nt e I A

En el caso de manchas difíciles, el sistema

incrementa automáticamente la presión y 

la velocidad del cepil lo, logrando una

limpieza completa en una sola pasada.

M e c a n i s m o  d e  l i m p i e z a  a d a p t a t i v o

Al  de tec ta r der rames l íqu idos ,  e l s i s tema

re t rae inmed ia tamen te los módu los de  

bar r i do (cep i l l o la te ra l  y  cep i l l o rod i l l o )  

pa ra  ev i ta r l a  p ropagac ión secundar ia de  

la  suc iedad .
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L i m p i e z a i n t e l i g e n t e – L i m p i e z a c o l a b o r a t i v a

El trabajo en equipo mejora la 

eficiencia de la l impieza

• Detecc ión in te l igen te :  reg is t ro de 

manchas y suc iedad en t iempo

rea l .

• Asignación de tareas: distribución

automática de tareas entre robots.

• Cobertura completa: desde la 

recolección de residuos hasta el fregado

de manchas difíciles

P U D U  B G  1 S e r i e s



Mapa de calor  
de suciedad

L i m p i e z a
f o c a l i z a d a

Genera un mapa de calor basado en la

acumulación de residuos detectada en cada

tarea de limpieza.

Permite limpiar rápidamente las áreas

con mayor probabilidad de suciedad, en

base a los datos históricos del mapa de 

calor.

L i m p i e z a  i n t e l i g e n t e  – o t r a s  f u n c i o n e s

P U D U B G 1



L i m p i e z a  g u i a d a

R e - l i m p i e z a c o n  I A

Mapa de ef icacia de l impieza

Registra manchas persistentes —como restos

de adhesivos o chicle— que no pueden

eliminarse completamente en cada ciclo de

limpieza.

L i m p i e z a i n t e l i g e n t e  – o t r a s  f u n c i o n a l i d a d e s

P U D U B G 1



¿Cómo entender el concepto de robot de 
limpieza nativo de IA?

P U D U  B G  1 S e r i e s



Capacidades de limpieza nativas de IA = Ejecución precisa del hardware × versatilidad de IA en evolución
continua "

•R e c o n o c i m i e n t o d e  

r e s i d u o s y  m a n c h a s

•D e t e c c i ó n d e  r e s u l t a d o s

d e  l i m p i e z a

•V S L A M  3 D

•L i m p i e z a a u t o m á t i c a d e  

b o r d e s

•R e c o n o c i m i e n t o y  

p e r c e p c i ó n d e  v e h í c u l o s

•B a r r i d o f r o n t a l  ( a l t a p o t e n c i a )  y  

f r e g a d o t r a s e r o

•E l e v a c i ó n y  c o n t r o l  

i n d e p e n d i e n t e s d e l  c e p i l l o d e  

d i s c o

•E l e v a c i ó n y  c o n t r o l  

i n d e p e n d i e n t e s d e l  c e p i l l o

r o d i l l o

•L i m p i e z a d e  b o r d e s e x t e n s i b l e  

m e d i a n t e c e p i l l o d e  d i s c o

•M e z c l a a u t o m á t i c a e n t i e m p o

r e a l  d e  d o b l e  a g e n t e d e  l i m p i e z a

• C á m a r a s c o n  I A  f r o n t a l e s y  

t r a s e r a s +  c á m a r a s V S L A M

• Mecanismo de l impieza

adaptativo mediante IA

P U D U  B G  1 S e r i e s

• Mezcla adaptativa

de    agentes de 

l impieza

• Limpieza puntual con 

IA

• Mapa de calor

de                                                   

suciedad

• Mapa de ef icacia de 

l impieza

• L i m p i e z a c o l a b o r a t i v a

• L impieza gu iada

• Limpieza focalizada
avanzada



M a n t e n i m i e n t o r á p i d o y  s e n c i l l o

Primer robot de l impieza del  

mundo con instalación

automática del  cepil lo de disco ,  

lo que lo convierte en una

solución especialmente fáci l de 

usar para el personal  de l impieza.

P U D U  B G  1 S e r i e s



L i m p i e z a t o t a l m e n t e a u t o m á t i c a 2 4 / 7

La estación todo-en-uno automatiza el rellenado, el 
drenaje y la carga, garantizando disponibilidad 
operativa continua.

Al cerrar el ciclo entre la ejecución de tareas y el 

mantenimiento, el sistema evita la acumulación de 

residuos y olores, y permite un flujo de trabajo 

continuo sin intervención manual.

P U D U  B G  1 S e r i e s



I n t e r a c c i ó n h u m a n o - m á q u i n a

S is tem a d e  a larm a au d io v isu a l Mod o con  op erad or  a  b ord o

P U D U  B G  1 S e r i e s



C o n s u m i b l e s p r i n c i p a l e s y  a c c e s o r i o s o p c i o n a l e s

Cep i l l o d e  d i sco  f reg a dor

P a d a b r a s i v o

La b i o  de  g oma L a b i o  d e  g o m a  
( r e s i t e n t e a  a c e i t e s )

• Kit para operador a bordo

• Conjunt o  de  mopa  pa ra  po l vo

……
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IoT

Control  de ascensores P u d u l i n k  A p pPu e rtas /  p orton e s  
au tomát icos

P U D U  B G  1 S e r i e s
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Sobre  BG1 Series

Ca ra ct er í s t i ca s  P r i nc i pa les

Ámbitos  de Apl icación



Ejemplos de apl icac iones en manufactura industr ia l

L i m p i e z a p r o f u n d a  +  l i m p i e z a d e  b o r d e s y  e s q u i n a s

○ I n d u s t r i a  a l i m e n t a r i a

● I n d u s t r i a  Q u í m i c a

○ I n d u s t r i a  d e  B e b i d a s

Ár ea de  Ta l ler

P a s i l l o  d e  t a l l e r

Área de  of i c inas

L1: In d ustr ia

○ I n d u s t r i a  d e  
p r o d u c t o s  q u í m i c o s

● S e g m e n t a c i ó n  d e  
e s c e n a r i o s

BG1 Task

C e p i l l o d e  
D i s c o  D o b l e

T a n q u e  D o b l e  d e  
A g e n t e  d e  L i m p i e z a
M e z c l a p r e c i s a e n t i e m p o
r e a l

BG1 F i t s  C o r e  Value:

• Limpieza de manchas de 
acite: Fregado potente con doble 

cepillo de disco, sin detergente, 
transición flexible

• Protección del  suelo :  

Bar r ido y f regado en una so la  

pasada,  e l im inac ión de 

res iduos

B a r r i d o y  F r e g a d o
e n u n a p a s a d a

A I  A d a p t i v e  Cleaning/
S p o t  C l e a n i n g

Limpieza más ef icáz

P U D U  B G  1 S e r i e s



E j e m p l o s  d e  a p l i c a c i ó n  e n  l o g í s t i c a  d e  a l m a c e n e s

O p e r a c i ó n  d e  L i m p i e z a  e n  G r a n d e s  S u p e r f i c i e s

○A l m a c e n a m i e n t o d e  
m a t e r i a s p r i m a s

● A l m a c e n a m i e n t o  F M C G  

○ A l m a c e n a m i e n t o  3 P L  

○ A l m a c e n a m i e n t o
d e C a d e n a  d e  F r í o

Ár ea de  C las i f i cac ión

Á r e a  d e  E s t a n t e r i a s
d e l  A l m a c é n

Ár ea de  Of ic inas

L1: L o g í s t i c a

S e g m e n t a c i ó n  d e  
e s c e n a r i o s

BG1 Task

BG1 V a lo re s  C lav e :

• L i m p i e z a  2 4 H  :  Operac ión

coninua

• Lipieza eficiente: 

Programar l impieza de  forma 

senc i l la

• Protección del  suelo :  

B a r r i d o  y  F r e g a d o  e n  u n a  s o l a  

p a s a d a .  

75L/60L
T a n q u e  d e  A g u a  
L i m p i a /  S u c i a

9 0 A h

7.5h
M a x i m u m  
r un - t ime

B a rr i do y  
Fregado  en
una  pa s a da

U n a  p a s a d a ,  d o b l e  
l i m p i e z a

P U D U  B G  1 S e r i e s

Equivalente 
a 180Ah en 
plataforma de 24V



S h e n z h e n  P U D U  T E C H  Co., Ltd.

11F, B lo ck  A, Bu i ld in g  2, S h en zh en  International  Innovation 

Valley, No. 1 Dashiy i  Road,  Xili C o m m u n i ty ,  Xili Street, 

N a n s h a n  District,  S h en zh en

4 0 0 0 826 660

www.pudutech.com

¡ G r a c i a s !

http://www.pudutech.com/
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